Mathematical Models of Pneumatic Systems and their Experimental Verification by Železný, Jakub
VŠB – Technická univerzita Ostrava
Fakulta strojní
Katedra hydromechaniky a hydraulických zařízení
Zadání diplomové práce
Student: Bc. Jakub Železný
Studijní program: N2301 Strojní inženýrství
Studijní obor: 2302T043 Hydraulika a pneumatika
Téma: Matematické modely pneumatických systémů a jejich experimentální
ověření




1) Uveďte přehled modelů pneumatických prvků v současné verzi Matlab-Simulink Simscape.
2) Porovnejte modely a jejich výsledky pro případy řešené v rámci diplomových prací v minulých letech.
3) Navrhněte experimentální zařízení pro měření parametrů základních pneumatických obvodů.
4) Proveďte simulaci chování základního pneumatického obvodu pro různé stavy (různá zátěž, zahrnutí
vlivu délky potrubí apod.) a výsledky porovnejte s výsledky experimentu.
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